: INTERNATIONAL UNION OF THEORETICAL AND APPLIED MECHANICS
: MAGYAR NEMZETI B!ZOTTSAGA ‘

NEHEZIPARI MUSZAKI EGYETEM
MISKOLC
1983. augusztus 24—26.

V. MAGYAR MECHANIKA! KONFERENCIA




- 63 =

cia kozrefogasa, és a Telsd korlat szdmitlidsiban elkdvetett hiba
pecslése érdekében fontosak a javithatd also korladtok szamitédsai,.

El8adasunk két sajatfrekvencia alsd korlatot szamitd mdd-
szerrel megoldott feladatok ismertetésével foglalkozik,

Az egyik a Knauer - Velte eljaris, a masik a csonkolt kozben-
s6 operétoros eljards, Mindkét moddszert viazlatosan ismertet jiik,
hajlitdé lengést végz8, valtozd keresztmetszetii rudakra., A példa-
ink egyike az un. lépcsdés rud a misik pedig egy kupos rud.

Usszehasonlitjuk a numerikusan meghatarozott els6 ot sajat-

korfrekvencia alsd korlatot.

JARMAT KAROLY, Nehézipari Mfiszaki Egyetem

FEMSZERKEZETEK OPTIMAL LS MERELEZESE SZAM ITOGEPPEL ~
NOGVELT FOLYASHATARO ACELOK ALKALMAZASA

Napjainkban fokozott igény mutatkozik a kis sulya, illetve
kol tségii Témszerkezetek iréant. Lzért keriil eldtérbe a szerkezel-
optlmlzalas, azaz a lehets "legjobb" szerkezet kialalk{tasara
vald torekedés. A szerkezetoptimizilasnail alapvetden a tervezé-
si vAltozdk négy csoportjat kulonboztethetguk meg (1 ) méretelk,
(2) alakzat, (3) topoldgia, (4) anyagmindség. A legraciondli-
sabban tervezett szerkezetet a szdmos lehetséges valtozat kozil
kell kivAlasztani a célfﬁggvény4(sﬁly,_kbltség) é4s a méretezési
feltételek figyelembevételével.

A vAltozdk lehetnek folytonosak, diszkrét, illetve egész
értékiiek.

A szerkezetoptimizilis Altalanosan a kovetkezd médon irha-
t6 fel:
megkeresi az y = f(x Xo 3, eoeas 3 X ) nemlineéris célfiigg-

- vény szélsd erteket (altalaban mlnlmumat) a nemlineAris mérete-

zési feltédtelek
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tel jesiilése esetén, ahol x? és x? a VAltozdék alsd és felsd
hatarértdkei. .

Az eldadis a Levrveudsi valiozdk kéi esoport janak, (L) wmére-
tek, (4) anyagminéség, valiozdsit részletezi.

A szerkezetoptimizaladndl a szAm{tdégép kozponti szerepet kap,
mert nemlinearis egyenldtlenségi méretezési feltételek esetén a
sraCommetrikus optimizalas nehdédzkes, iltletve nom a legjobb mee-
oldast adja.

A vizsgdlt leladal: hegesvtetl l-szelvényekbdl késziilt csar-
nokkeret tervezése, ahol a vAltozdl széma (N) maximdlisan 12,

Célfiiggvény a keret térfogata, méretezési feltdételek (M-=N):
~ fesziiltségkorlatozasi, - alakvAltozds korldtozAisi, - stabilité-
si, lokdlis horpaddsi feltétel az Svben és a gerincben,

Nz alkalmazotl programozisi médszer Rosenbrock "Hill" algo-
ritmusdra épiil. I'orgd koordinatarendszeren alapszik, mely vizsghi-
latot a minimal4ds minden egyes 1épésénél elvégzi, hogy megtalilja
~a célfiiggvény legnagyobb valtozisanak irdnyAit. A médszer deriva-
Last nem végesz. Az el jaris a két vagy hdromTéle T-szelvény U-L4
ismeretlen méretét hatarozza meg, mely értékek kerekitetlenek.

A diszkrét, kerek értdékek meghatarozisat kiegészitd programrész

végzi.

157250 KAROLY, Nehézipari Miisvzaki lgyel eu

MATRIX SEGITSEGEVEL TORTENO LETRAS A
KENYSZERKAPCSOLATOK KINEMATTKAT VIZSGALATAHOZ

Térbeli mechanizmusok analizisére a Hartenberg-Denavit fé-
le leirasi mdéd terjedt el, melyet csuklds és hengeres csuszki-
bdél relépitett mechanizmusok esetében lehet -dlkalmazni.

Az elBadids olyan mitrixos leiridst ismertet, mellyel 4ltali-
nos kényszerkapcsolatok is vizsgilhatdk, illetve olyan nyilt

vagy zart lAncd mechanizmusok, melyekben ilyen kényszerek is




